
RACER_VORWAERTS
- Motor links und rechts  vorwärts

ABSTAND MESSEN
- Abstand vorn (Servo  in der Mitte)

RACER_ANHALTEN
- Motor links und rechts aus

RACER_RECHTS_DREHEN
- beide Motoren gleichzeitig:  

. links kurz vorwärts
. rechts kurz rückwärts

RACER_LINKS_DREHEN
- beide Motoren gleichzeitig:  

. links kurz rückwärts
. rechts kurz vorwärts

RACER_RUECKWAERTS
- Motor links und rechts  rückwärts

SERVO_MITTE
- Ultraschallsensor nach vorn

SERVO_LINKS
- Ultraschallsensor  nach links 

drehen

SERVO_RECHTS
- Ultraschallsensor nach rechts 

drehen

Was hat und was kann ein {CODE}RACER ?

Servo UltraschallsensorAntriebsmotoren
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SERVO_SCHWENK
- Ultraschallsensor nach rechts und 

nach links hin und her drehen



RACER_VORWAERTS

ABSTAND MESSEN

RACER_ANHALTEN

RACER_RECHTS_DREHENRACER_LINKS_DREHEN

SERVO_MITTE

SERVO_LINKS

SERVO_RECHTS

Wie fährt ein {CODE}RACER ohne anzuecken? Das geht auch besser ☺…

ABSTAND
größer
10cm?

ABSTAND MESSEN

ABSTAND MESSEN

Welcher 
ABSTAND
Ist größer

?

START

ja



Grundsätzlicher Aufbau von Code in Arduino



Grundsätzlicher Aufbau von Code in Arduino – Setup()

{

}



Grundsätzlicher Aufbau von Code in Arduino – Setup()

setup() { …. } – Programmteil:

- wird einmal nach dem Neustart des Microcontrollers ausgeführt !



Grundsätzlicher Aufbau von Code in Arduino



Grundsätzlicher Aufbau von Code in Arduino – loop()

{

}



Grundsätzlicher Aufbau von Code in Arduino – loop()

loop() { …. } – Programmteil:

- wird immer wieder ausgeführt !



Grundsätzlicher Aufbau von Code in Arduino – setup() & loop()

loop() { …. } – Programmteil:

- wird immer wieder ausgeführt !

setup() { …. } – Programmteil:

- wird einmal nach dem Neustart des Microcontrollers ausgeführt !



Pin 5

Schwarz: 

GND

Rot: +6V

Blink Code in Arduino



Pin 5

Schwarz: 

GND

Rot: +6V

Blink Code in Arduino



Pin 5

Schwarz: 

GND

Rot: +6V

Blink Code in Arduino



Blink Code in Arduino

pinMode( Pin, Art des Pins);

Nummer der Pins 

→ 5 

INPUT oder OUTPUT ? (…)

→ OUTPUT



Pin 5

Schwarz: 

GND

Rot: +6V

Blink Code in Arduino



Blink Code in Arduino

digitalWrite( Pin, Ein-/Ausschalten);

Nummer der Pins 

→ 5 

HIGH (LED an) oder LOW (LED aus) ? 

→ HIGH



Pin 5

Schwarz: 

GND

Rot: +6V

Blink Code in Arduino



Pin 5

Schwarz: 

GND

Rot: +6V

Blink Code in Arduino



Pin 5

Schwarz: 

GND

Rot: +6V

Blink Code in Arduino



Pin 5

Schwarz: 

GND

Rot: +6V

Blink Code in Arduino



CodeRacer in Arduino









CodeRacer in Arduino



CodeRacer in Arduino













„Gedächtnis“ zum merken vom Abstand



Abstand in cm messen

→ das „kann“ der CodeRacer 



Abstand in cm messen

→ das „kann“ der CodeRacer 

Unser Gedächtnis (Speicher) 

für den Abstand in cm



Abstand in cm messen

→ das „kann“ der CodeRacer 

Unser Gedächtnis (Speicher) 

für den Abstand in cm

=  speichert den gemessenen 

Abstand in unserem „Gedächtnis“





{

}



{

}

if(Bedingung erfüllt){dann tue das hier alles …;}

Bedingungen: 

== - ist gleich z.B: 5 == 5  richtig oder falsch? (true oder false?)

2 == 3  true oder false ?

< - kleiner als z.B: 0 < 2  ?

4 < 2  ?

6 < 6  ?

> - größer als  z.B: 8 > 1  ?

3 > 10  ?



{

}

if(Bedingung erfüllt){dann tue das hier alles …;}

Bedingungen: 

== - ist gleich

< - kleiner als

> - größer als

Beispiel: 

abstand_vorn_cm = 12;

if(abstand_vorn_cm < 10){  ???  ;}



{

}

if(abstand_vorn < 10){

coderacer.anhalten();

coderacer.servo_links();

abstand_links_cm = coderacer.abstand_messen()

}



Anhang – Bastelmaterialien ☺



ANTRIEBSMOTOREN



SERVO



ULTRASCHALL-
SENSOR



RACER_VORWAERTS

ABSTAND MESSEN

SERVO_MITTE

RACER_ANHALTEN



SERVO_LINKS

SERVO_RECHTS

ABSTAND MESSEN

ABSTAND MESSEN



RACER_RECHTS_DREHEN

RACER_LINKS_DREHEN

ABSTAND MESSEN



ABSTAND
größer 
10cm?

START



welcher 
ABSTAND
ist größer?



RACER
ANHALTEN

- Motor links und rechts aus

RACER
VORWAERTS

- Motor links und rechts  
vorwärts



ABSTAND MESSEN
- Abstand vorn (Servo  in der Mitte)

RACER LINKS 
DREHEN

- Motoren gleichzeitig:  
. links kurz rückwärts
. rechts kurz vorwärts



SERVO RECHTS
- Servo nach rechts drehen
- {CODE}RACER „schaut“ 

nach rechts

SERVO MITTE
- Servo in die Mitte drehen
- {CODE}RACER „schaut“ 

nach vorn



SERVO LINKS
- Servo nach links drehen
- {CODE}RACER „schaut“ 

nach links

SERVO SCHWENK
- Servo hin und herdrehen
- {CODE}RACER „schaut“ 

umher



ABSTAND 
MESSEN

- Abstand mit Ultraschall-
sensor messen, in cm



RACER 
RUECKWAERTS
- Motor links und rechts  

rückwärts



RACER_RECHTS_
DREHEN

- Motoren gleichzeitig:  
. links kurz vorwärts

. rechts kurz rückwärts


